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« Les controleurs d'axe electrohydraulique

ferment la boucle de regulation de ma-
niére décentralisée, comme les
servo-entrainements électriques, et har-
monisent la position cible/réelle en
temps réel en guelgues millisecondes.

La précision du mouvement dépend
uniqguement du systéme de mesure.

Dans les machines-outils et de
transformation des matieres plastiques,
les entrainements hydrauliques
positionnent les axes avec une précision
de quelques micrometres.

Physique d’entrainement
equilibree

Le logiciel d'entrainement des
actionneurs hydrauliques s'appuie
automatiquement sur la technologie
des fluides pas toujours linéaire et la
modifie automatiquement.

Les fonctions hydrauliques types
pre-programmees telles que le freinage a
vitesse constante ou en fonction de la
trajectoire sont définies sur des valeurs
optimales |lors de leur mise en service.

La base est une structure logicielle
transparente qui fonctionne de la méme
maniere sur toutes les plates-formes
materielles.

compacte

Lorsque 'encombrement est reduit, il peut
y avoir des problémes lors du position-
nement d'entrainements électromeca-
niques puissants avec echange de chaleur.

Avec les entrainements hydrauliques,
I'énergie est produite de facon non
centralisée dans 'unité. Celle-ci est reliee
a l'actionneur via des cables ou des tuyaux
et permet eégalement de générer des forces
éleveées dans un encombrement minimal.

La chaleur relativement faible produite
dans |'espace de travalil est rejetée via un
circuit hydraulique.

Systeme ouvert
et convivial

Sur les machines modernes, les
protocoles Ethernet en temps réel
mettent les actionneurs en réseau avec
les periphéeriques.

Des commandes de mouvement novatrices
pour les entrainements hydrauliques
prennent en charge tous les protocoles
courants : Sercos, EtherCAT, Ethernet IP,
PROFINET RT, Powerlink, Varan, etc.

Le logiciel est base sur des normes ou-
vertes telles qu’lEC 61131-3 et PLCopen.

Modification optimale de |'infrastruc-
ture en reseau multi-technologie pour
I'Industrie 4.0.

basée sur les besoins

- Lelogiciel connecte le systeme élec-

triqgue au systeme hydrauligue et |'infor-
mation non centralisée dans le dispositif
de commande électronique modifie la
vitesse du systeme d'entrainement de la
pompe selon les besoins.

La consommation énergétique des
unités hydrauliques peut étre réduite
de 80 % par rapport aux entrainements
a vitesse constante classigues.

Les machines peuvent étre
post-equipees a moindre coit afin de
reduire la consommation d'énergie.

Remplacement
simple

Les axes servohydrauliques cles en main
avec circuits hydrauliques intégres sont
entrainés par les mémes
servo-entrainements que dans les
versions électromécaniques.

Les axes forment un systeme
comprenant un cable d'alimentation et
de communication et simplifient le
montage et la mise en service.

Les valeurs de parametre obtenues a
partir de simulations sont enregistrees
dans le logiciel et sont prétes a I'emploi.



